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Caracerísticas
Fácil instalação/montagem
Eixos ocos de até Ø 14 mm
Encoder magnético absoluto integrado
no eixo de saída
Controlador de posicionamento integrado
Opcional: Interface FieldBus integrada

Motor atuador AG02
Fieldbus

Dados mecânicos 
Componente Dados técnicos Informação adicional
Eixo oco aço inoxidável
Carcaça alumínio
Torque nominal 5 Nm, 80 rpm (motor 70 W/M) com i = 55.3

6 Nm, 70 rpm (motor 70 W/M) com i = 62.2
9 Nm, 30 rpm (motor 70 W/M) com i = 135.8

Resistência à impacto 50 g, 11 ms DIN EN 60068-2-27
Resistência à vibração axial, radial 10 g, 50 Hz DIN EN 60068-2-6
Temperatura de trabalho 0 ... +50 °C condensação não aplicada
Modo de operação tempo de operação S2, 25 % ciclo de trabalho de acordo com DIN 57530, VDE 0530, parte 1
Classe de proteção à interferências EN 61000-6-2 e EN 61000-6-4
Categoria de proteção IP50, outros à pedido de acordo com DIN VDE 0470
Peso aprox. 1.2 kg
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AG02, 70 W, i62.2*

AG02, 70 W, i55.3*
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Motor atuador AG02
Fieldbus

Dados elétricos
Dados do motor

Dados do encoder

Tensão de alimentação

Fieldbus 

Interface/limit switch 

Cabeamento Curva de desempenho

Componente Dados técnicos Informação adicional
Tensão de alimentação 24 V DC ±10 %
Consumo de energia 70 W
Corrente nominal 2.9 A ±4 % com i = 55.3, i = 62.2

2.1 A ±4 % com i = 135.8

Sinal PINO
+Ub 1
N.C. 2
� 3

Pro�bus-DP CANopen PINO
+5 V DC N.C. 1
BUS A N.C. 2
GND CAN_GND 3
BUS B CAN_H 4
N.C. CAN_L 5

Sinal PINO
ES1 A
ES2 B
Enable (24 V DC) C
RXD/ DÜA G
TXD/ DÜB H
GND/ interface serial J
GND (ES1, ES2, Emergencia-o�, CAL) K
CAL L
N.C. D-F, M

Componente Dados técnicos Informação adicional
Resolução (ABM) ±6250 revoluções

1600 passos por revolução
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Acessórios:
Conectores de encaixe Pág. 48
Cabo extensor Pág. 50
Ferramenta de programação PT232 Pág. 44
Ferramenta de programação PT485 Pág. 46 
Módulo S7 à pedido

Informação adicional:
Informações gerais e áreas de aplicação  Pág. 4 cont.

Modelo: AG02, informação do usuário 
 CD (manual, arquivos GDS e EDS)

����� �����

CBA ED
�AG02 70 W D LA OMS SWABM

E

D

C

B

A

www.siko.com.br4 DriveLine  |  4.1 Motor atuador

Motor atuador AG02
Fieldbus

Ordem do código

Tabela de de�nições
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Componente Ordem dos dados Especi�cação Informação adicional
Relação 55.3 i = 55.3

62.2 i = 62.2
135.8 i = 135.8

Tipo de eixo KR/14 anel de trava, Ø 14 mm
N/10 chaveta, Ø 10 mm apenas com relação de transmissão 55.3 ou 62.2

outros à pedido

Pino de torque B lug I incl. bucha em elastômero
OD sem

Interface/protocolo S1/00 RS232, padrão, controlador eletrônico
S3/00 RS485, padrão, controlador eletrônico

Fieldbus OFB sem �eldbus
PB Pro�bus-DP
CAN CANopen
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