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4.1

Motor atuador AGO2

Fieldbus

Caraceristicas

Facil instalacdo/montagem
Eixos ocos de até @ 14 mm
Encoder magnético absoluto integrado

no eixo de saida

Controlador de posicionamento integrado
Opcional: Interface FieldBus integrada

Torque nominal

Resisténcia a impacto

5Nm, 80 rpm (motor 70 W/M)
6 Nm, 70 rpm (motor 70 W/M)
9 Nm, 30 rpm (motor 70 W/M)

509,11 ms

Resisténcia a vibracao axial, radial 10 g, 50 Hz

Temperatura de trabalho
Modo de operagao

Classe de protecdo a interferéncias

Categoria de protecao
Peso

0...+50 °C

tempo de operagdo S2, 25 % ciclo de trabalho

EN 61000-6-2 e EN 61000-6-4

IP50, outros a pedido

aprox. 1.2 kg

comi=55.3

comi=62.2
comi=135.8

DIN EN 60068-2-27

DIN EN 60068-2-6
condensacdo ndo aplicada

de acordo com DIN 57530, VDE 0530, parte 1

de acordo com DIN VDE 0470

M
pino de torque A ca.19,
54 forma"B":
bucha em elastomero 4
diametro dofuro 13-14
| | 3x6.3 Relagao med."A" | med."B" | med."C"
~ interface/ 1]
= limitador switch } 2523 29 Y
3 62.2 136 56
mains
12 B} 135.8 136 56
T
LED's de status 26.6
~ I
O . .
S Bus ENTRADA tipo de eixo N/10
i D parafuso
3 Bus SAIDA
Ll
N —1 ]
0 T ~| ]
S - §I =
0 1T 1 T *
ol&
N
- . < S
rotagdo cw=1i rotacdo ccw=e 11 B 10.8 * max.g10 com chaveta
- v . . DIN 6885/1
tipo de eixo KR/" C comprimento
P
Dados mecanicos
Componente Dados técnicos Informacao adicional
Eixo oco aco inoxidavel
Carcaca aluminio
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Dados elétricos

Dados do motor

Componente Dados técnicos Informacao adicional

Tensdo de alimentacao 24V DC£10 %

Consumo de energia 70W

Corrente nominal 2.9A+4% comi=55.3,i=62.2
2.1A+4% comi=135.8

Dados do encoder

Componente Dados técnicos Informacdo adicional

Resolugdo (ABM) +6250 revolugdes

1600 passos por revolugao

Cabeamento Curva de desempenho

Tensdo de alimentacao

Sinal PINO 150
+Ub 1
N.C. 2
- 3

100 -
Fieldbus ‘ ‘ | AGO2, 70 W, i55.3*
Profibus-DP CANopen PINO ‘
+5V DC N.C.
BUSA N.C.

GND CAN_GND
BUS B CAN_H
N.C. CAN_L

o
o

*bus controlado

(SR CUR NR

velocidade [rpm]

o

Interface/limit switch

Sinal PINO
ES1

ES2

Enable (24 V DC)
RXD/ DUA

XD/ DUB

GND/ interface serial
GND (ES1, ES2, Emergencia-off, CAL) K

CAL L

N.C. D-F, M

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
torque [Nm]

o T o O wm >
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4.1

Tabela de definicdes
Componente Ordem dos dados Especificacao Informacao adicional
Relagao 55.3 i=55.3
62.2 i=62.2
135.8 i=135.8
Tipo de eixo KR/14 anel de trava, @ 14 mm
N/10 chaveta, @ 10 mm apenas com relacdo de transmissdo 55.3 ou 62.2
outros a pedido
Pino de torque B lugI incl. bucha em elastomero
0D sem
Interface/protocolo $1/00 RS232, padrao, controlador eletrdnico
$3/00 RS485, padrao, controlador eletronico
Fieldbus OFB sem fieldbus
PB Profibus-DP
CAN CANopen

Ordem do codigo

AGO2 -

é Acessérios:

Conectores de encaixe
Cabo extensor

Modulo S7

Informagdo adicional:

-[70w] - - -[ LA |-[ABM]-[oMs]- - - [ sw |
Modelo: AGO2, informagdo do usudrio
(D (manual, arquivos GDS e EDS)

Pdg. 48

Pdg. 50
Ferramenta de programagédo PT232 Pdg. 44
Ferramenta de programagdo PT485 Pdg. 46

a pedido
Informagdes gerais e dreas de aplicagdo Pdg. 4 cont.
www.siko.com.br
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Sujeito a alteragdes técnicas sem prévio aviso



