Motor atuador AGO2

Analégico

Caracteristicas

Facil montagem/instalacao
Eixos ocos de até @ 14 mm
Encoder analégico integrado
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Dados mecanicos

25 prof.

* méx. 910 com chaveta
DIN 6885//1

10.8

Componente Dados técnicos Informacao adicional
Eixo oco aco inoxidado
Carcaga aluminio

Torque nominal

Resisténcia a impacto

Resisténcia a vibragdo axial, radial

Temperatura de trabalho
Modo de operagao

Classe de protegdo a interferéncias

Categoria de protegdo
Peso

8 Nm, 120 rpm (motor 150 W)

9 Nm, 110 rpm (motor 150 W)

509, 11 ms

10 g, 50 Hz

-10...+80°C,0...+70°C

tempo de operagao S2, 25 % ciclo de trabalho
EN 61000-6-2 e EN 61000-6-4

IP50, outros a pedido

aprox. 1.8 kg

comi=55.3

comi=62.2

DIN EN 60068-2-27

DIN EN 60068-2-6
condensacdo ndo aplicada

de acordo com DIN 57530, VDE 0530, parte 1

de acordo com DIN VDE 0470
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4.1

Dados elétricos

Dados do motor

Componente

Dados técnicos

Informacao adicional

Tensdo de alimentacao
Consumo de energia
Carga mdx. na corrente

0...24VDC
150 W
5.8 A4 % (150 W)

Dados do potenciometro

Componente Dados técnicos Informacao adicional
Tolerancia de resisténcia +5 %

Tolerancia de linearidade +0,25 %

Poténcia 2Wa40°C potenciémetro

Resistor terminal padrao

0,5 % ou 1 Q, outros a pedido

(sempre o valor mais elevado)

Cabeamento
Motor
Sinal PINO
Motor + 1
N.C. 2
Motor - 3
Potenciometro
P01/P10 MWI MWU PINO
Pe I- GND 1
Po I+ +24\ DC 2
S N.C. Usaida 3
N.C. N.C. N.C. 47
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Sujeito a alteragdes técnicas sem prévio aviso
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Tabela de defini¢oes
Componente Ordem dos dados  Especificagdes Informagao adicional
Relagao 55.3 i=55.3
62.2 i=62.2
Tipo de eixo KR/14 anel de trava, @ 14 mm
N/10 chaveta, @ 10 mm somente com relagao 55.3
outros a pedido
Tipo de eixo oco S furo cego comp. méx. da extremidade do eixo, veja dimensdes
D passante
Pino de torque B flapI incl. bucha em elastémero
0D sem
Posicao do encoder MWI transdutor 4 ... 20 mA 10 voltas, potenciometro
MWU transdutor0... 10V 10 voltas, potenciometro
PO1 potenciometro 1 kQ 10 voltas, potenciometro
P10 potencidmetro 10 kQ 10 voltas, potencidmetro
outros a pedido
Potenciémetro, relagdo* 1...128maéx.
na transmissao
Sentido de rotacdo i hordrio, valores ascedentes somente com MWI e MWU encoders
e anti-hordrio, valores ascendentes somente com MWI e MWU encoders

* Calculo da relagao de transmissao do potenciémetro: Exemplo, se 120 rotagdes sdo necessdrias para ajuste, a relacdo de engrenagem de 12 devera ser indicado para o
potenciometro de 10 voltas. Para um calculo mais preciso: O ndmero de revolugdes requeridas/10 (potencidmetro de 10 voltas) = relagdo do potencidmetro.

Ordem do codigo

AGO2 - - [150W] - - - -[ R - - - - [oms | - xx/xx| - | oFs |
Modelo: AGO2
e Acessdrios:
Conectores de encaixe Pdg. 48
Cabo extensor Pdg. 50
Motor control MS02 Pdg. 42

Informagdo adicional:
Informagoes gerais e dreas de aplicagdo Pdg. 4 cont.
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